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Progettazione ¢ costruzione secondo le morme tedesche
DIN = 5 configurazioni di lavore * Zincature a calde o
doppia profezione * Struttura a nodi concentrici: perfetto
stabilitd anche in di vento * Sistema oulomatico
continve di pre-tensionamento delle foni » Montaggio
idravfico outomatico dolla pulsantiera * Nessun bloccoggio
manvale o gru elevata * Sistema programmate di euto-
verifica di sicurezza sulle fonzioni attivate dall’ operatore
* Sistema ASD: messon cavo elettrico o condette idroulico
sole Jungo lo torre & il braciio » Motori, finecorso e fimi-
tatori nella parte bussa della gru: monutenzione e con-
trolle a gro elevata = Estrema maneggevolezza in termini
e

Design and monufoctoring occording to the Germon DIN
stondards = 5 crane configurations for hoisting ovailable. » Hot-
golvanising for double profection » Framework having concen-
fring knots: perfect stobility alkso under storm conditions *
Auvtomatic conlinvous pre-tensioning of cables = Automatic erec-
tion by hydreulic control from the pushbutton panel ® No lock-
ing by hand required when the crane i erecled »

system of safety self-contral for oll functions octuated by the
operator = ASD sytem: no electric coble or hydroulic conduit
upwards in the tower or along the jib # Electric motors, limit-
switches and lood limiters locoted of crane bottom fevel
Maintenance and checking of erected crane from the foor level
* Excellent hondling o3 to crane weight and dimeasions.
Dislocation and installation very simple.

Projetation ef consiruction selon fes normes alfemandes DIN # 5 con-
figurations de frovail disponible ® Galvonisation & chaud essurant
une double protection * Structure & noeuds concentriques: sabilité
parfaile méme dans les conditions de veni * Systéme culomatigue
confing de préfension des cibles * Montoge hydrouligue en ouioma-
figue du tobleoy des boutons-poussolrs ® Pos d'intervention de
blocoge manvel lorsque fo grue est levée ® Systéme progrommé de
contrdle oulomatique de séewrité sor les fonclions ocivées par
l'opérateur = Systéme ASD: ovcon cable électrigue ou mnhi'
hydroulique plocé le fong de lo tour ou sur lo féche » Moteurs élec-
friques, inferrupteurs fin-de-course ef Rimiteors de chorge plocés
dans I partie basse de la grve. Emiretien ef contréile 6 groe élevée
* Moniment exceflen! par le poids ef les dimensions de fo grue.
Déplacements f installaton simphfiés.
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* loufendes automatisches Vorsponnen der Seile
* Hydrovlische Montoge in Aufomotik von der Bedientofel ous »
Kein Sponnvorgong von Mond bei montiertem Kron
Frogrammiertes System der selbstiatipen Sicherheitsiberwochung
bei den von Bediener Funktionen = Sysiem ASD: Keine
Elektrokobel baw. | oufwiirts om Torm und om

Proyecto y construccion segin Jo normative ofemana DIN 5
configurociones de trabojo * Golvanizodo en coliente con doble
profeccion * Estructuro de nudos concéniricos: perfecta estobili-
dod incluso con viendo * Sistema automético permanente de pre-
tensodo de cables » Montaje hidrawlico outomitico mediante
botonera # Ningun bloqueo manual con lo grie montods =
Sistemo outomdtico de autocontrol de segurided sobre los fun-
viones octivados por el operario = Sistema ASD: ningon coble
eléctrico o conducte hidraulico sube por Ja torve 0 o o largo del
brazo « Motores, xventavueltos y fimitadores estin en la parte
bajo de la gria: montenimients y control con Ja grie monoda *
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MONTAGGIO IDRAULICO 3 2.25
HYDRAULIC ERECTION '
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DATI TECNICI
TECHNICAL DATA

mfmin, kg &V kW

SOLLEVAMENTO
HOISTING

%

CARRELLO
TROLLEY

0.3 »»p 08
rpm 3.2 Kgm
ELECTRONIC FINE ADJUSTMENTS

ROTAZIONE
SLEWING (.

Dati elettrici

Blactioal dotn ?’ J80V-50Hz TRIFASE THREE-PHASE kW10

MEECANISMi - MECHANI SMS

PESO GRU IN SERVIZIO t 20
PESO GRU AL TRAINO t 11
ZAVORRA FISSA DI MONTAGGIO t 4.2
ZAVORRA TOTALE IN SERVIZIO R (5 05
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WWW.GRUDALBE.COM

Brevetto GRU DALBE per lallincomento owtomatico oeree del braccio,

L'effidobilita assoleta del funzionamento esclusivomente mecconico reade i
nosiro sistema esemplare per sicurerzo e semplicita.

Patent by GRU DALBE for the owlomatic aligament in the air of the jib. The absalute el
ahility of the based on only mechanical components makes aur cranes an idedl
solution from the standpoint of safety and simplicty.

Brevet par GRU DALBE pour Islignement oulomuatique en houl de o fliche. Lo porfaite
stireté du fonctivanement exclusivement méconique rend notre systéme de premier ordre

pour s sécurilé el so simplicité d 'emploi

Patent der Frma GRU DALBE rom owtomatischen Ausrichien in der Luft des Auslegers. Die
ohsolute Zuverléssigheit des ousschbieflich mechanischen Betriebs mocht unser System
beispiedhat in Bezug ouf Sicherheit und Finfochheit beim Beirieb.

Poteate GRY DALBE paro ko clineacion oérea def brozo. Lo confiante obsoloto def fun.
ionamiento exchusivaments mecdnica rinde nuesira sistema esemplor pov lo prdcico y por
su seguridod.




